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Abstract

The capacity of a learning machine is characterized by various measures such as
the Vapnik-Chervonenkis (VC) dimension, Rademacher complexity, and covering
numbers. All these measures define a notion of complexity or capacity of a learning
machine in either how well it can fit a random labelling of data points or how many
samples it can classify with all possible labellings of the data points. Several gener-
alization bounds are proposed in the literature using these measures. Large capacity
can lead to overfitting, while a small one can lead to under-fitting. Researchers have
worked on developing several algorithms and paradigms to find the right balance
of empirical error and capacity. One such work in this direction is the Minimal
Complexity Machine (MCM). The MCM was formulated as a way to tightly bound
the VC dimension. The MCM was shown to outperform the Support Vector Ma-
chine (SVM) in generating sparse solutions and resulting in excellent generalization
properties. In this thesis, we extend the MCM and develop several algorithms to
scale up the MCM to large datasets while maintaining sparsity, lower complexity,
and having a small generalization error. In doing so, we identified four major prob-
lems with the state-of-the-art SVM and the least squares SVM (LS-SVM). First,
they have a massive space complexity. Second, they do not generate highly sparse
solutions. Third, they cannot use indefinite kernels and last they are not suitable
for IoT devices due to large model size even after quantization.

We develop solutions to the problems mentioned above around the recently pro-
posed MCM. We initially develop a Stochastic Gradient Descent (SGD) variant of
the MCM that can scale to large datasets via the use of explicit feature maps. How-
ever, the use of explicit feature maps does not provide the information about the
points that make up the decision boundary and hence, we develop algorithms in the
Empirical Feature Space (EFS). The EFS is defined to be all linear combinations of
vectors in the kernel or succinctly, the span of the kernel. We define the MCM in the
EFS, the least squares MCM and their respective input space margin maximization
variants. The advantage of using EFS is that the number of training samples bounds
the VC dimension of a classifier in the EFS. We use prototype vector selection of
data points in scaling the EFS variants to large datasets.

The EFS variants developed use One-vs-One (OVO) classification scheme for
multiclass classification scheme, which results in slower training and inference time
for datasets with a large number of classes. To tackle this issue, we develop novel
multiclass MCM variants along with their least squares and margin maximization
variants in the EFS. We show that these variants offer the advantage of faster train-
ing and prediction time while maintaining sparsity and accuracies higher than the
OVO variants. We also extend the multiclass MCM to a GPU based acceleration
hardware, where we scale the MCM to > 1 million data points.

The next part of the thesis focuses on extending the multiclass MCM variants
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to using indefinite kernels. The EFS formulations allow for the use of indefinite
kernels in the optimization problem of the multiclass MCM. We transition from the
Hilbert spaces to Banach and Krein spaces to present analysis for the indefinite
kernel multiclass MCM and the least squares MCM. We demonstrate that indefinite
kernel MCM variants have similar generalization properties as the positive definite
kernel MCM variants.

In the last part of the thesis, we solve the final issue identified by us in extending
the algorithms to memory constraint IoT devices. We present weight quantization
comparison of the multiclass MCM and the SVM variants such as the least squares
SVM and the LIBSVM. We evaluate all our algorithms on 13 benchmark datasets,
spanning small and large datasets both in terms of the number of samples and
classes. We show that the proposed multiclass MCM variants can retain accuracies
even using 3 bits as compared to 12 bits of used by the SVM and the LS-SVM.

vi Chapter 0 Mayank Sharma



सार

एक मशीन के सीखने कʏ ³मता कʏ तुलना ɟवɢभȡ उपायǍ जैसे ɟक वैपɟनक-चेरोवेनेɟकस (वीसी) आयाम,
रेडेमैकर जɞटलता, और कवर सं¸याǞ के आधार पे कʏ जाती है । इन सभी उपायǍ मǁ एक मशीन कʏ जɞटलता
या ³मता को उसकʏ याƥɜǵक लेबɭलʌग को सीखने कʏ ³मता या सभी उदाहरणǍ के सभी संभाɟवत लेबɭलʌग के
वगƹकरण करने कʏ द³ता के आधार पे पɝरभाɟषत ɟकया जाता है। इन उपायǍ का उपयोग करके साɟहÆय मǁ कई
सामाÊयीकरण सीमाएँ Ē×ताɟवत हǄ। बड़ी ³मता से ओवरɟफɪटʌग हो सकती है, जबɟक एक छोटे से अंडर-ɟफɪटʌग
हो सकती है। शोधकताµǞ ने अनुभवजÊय čुɞट और ³मता का सही संतुलन खोजने के ɡलए कई एÒगोɝरदम
और Ēɟतमान ɟवकɡसत करने पर काम ɟकया है। इस ɞदशा मǁ ऐसा ही एक काम है ɠमɟनमल कॉȧलेɜ·सटʍ मशीन
(एमसीएम )। एमसीएम को वीसी आयाम को कसने के ɡलए एक तरीके के Ƣप मǁ तैयार ɟकया गया था।

एमसीएम को ɟवरल समाधान पैदा करने मǁ सपोटµ वे·टर मशीन (एसवीएम) से बेहतर ɞदखाया गया था और
ɣजसके पɝरणाम×वƢप एमसीएम मǁ उÆकृȲ सामाÊयीकरण गुण थे। इस थीɡसस मǁ, हम एमसीएम का ɟव×तार
बड़े डेटासेट के ɡलए करते Ɠए इसे ɟवरल, कम जɞटल, और सामाÊयीकरण čुɞट को सामाÊय रखने का Ēयास
करते है और इस ɞदशा मǁ कई एÒगोɝरÇम का अनुसंधान करते हǄ । ऐसा करते Ɠए, हमने अÆयाधुɟनक एसवीएम
और ली×ट ×·वायर एसवीएम (एलएस-एसवीएम) के साथ चार Ēमुख सम×याǞ कʏ पहचान कʏ। सबसे पहले,
उनकʏ Ⱥेस जɞटलता काफʏ अɠधक है। Ƥसरा, वे अÆयɠधक ɟवरल समाधान उÆपȡ नहƸ करते हǄ। तीसरा, वे
अɟनɢȮत कनǂल का उपयोग नहƸ कर सकते हǄ और अÊततः वे ·वाɣÊटजेशन के बाद भी बड़े आकार के उÆËपन
मॉडल के कारण (आई ओ टʍ ) उपकरणǍ के ɡलए उपयुǮ नहƸ हǄ।

हम हाल ही मǁ Ē×ताɟवत एमसीएम के आसपास उपयुµǮ सम×याǞ के समाधान ɟवकɡसत करते हǄ। हम
शुƢ मǁ एम सीए एम का एक ×टोकेɥ×टक Āेɟडएटं ɟडसǁट (एस जी डी ) वेɝरएटं ɟवकɡसत करते हǄ जो बड़े डेटासेट
को ȺȲ फʏचर मैËस के उपयोग के माÉयम से ×केल कर सकता है। हालांɟक, ȺȲ फʏचर मैËस का उपयोग
उन उदाहरणǍ के बारे मǁ जानकारी Ēदान नहƸ करता है जो ɟनणµय सीमा बनाते हǄ और इसɡलए, हम एɦȥɝरकल
फʏचर Ⱥेस (ई एफ एस ) मǁ एÒगोɝरदम ɟवकɡसत करते हǄ। ई एफ एसको कनǂल के सभी रैɤखक संयोजनǍ के
Ƣप मǁ पɝरभाɟषत ɟकया गया है या सं³ेप मǁ, कनǂल का Ⱥैन है। हम ई एफ एस मǁ एम सीए एम , ली×ट ×·वायर
एम सीए एम और उनके संबंɠधत इनपुट Ⱥेस माɻजʌन को बढ़ने वाले ɟवकÒप को पɝरभाɟषत करते हǄ। ईएफएस
का उपयोग करने का लाभ यह है ɟक ईएफएस मǁ वगƹकारक का वीसी आयाम Ēɡश³ण उदाहरणǍ कʏ सं¸या से
ɠघरा Ɠआ है। हम ई एफ एस वेɝरएटं को बड़े डेटासेट मǁ ×केल करने मǁ उदाहरणǍ के Ēोटोटाइप वे·टर चयन का
उपयोग करते हǄ।

ई एफ एस के मÒटʍ·लास वेɝरएटं वगƹकरण योजना के ɡलए वन-बनाम-वन (ओ वी ओ ) वगƹकरण योजना
का उपयोग करते हǄ , ɣजसके पɝरणाम×वƢप Ēɟषखण और अनुमान का समय अÆयɠधक हो जाता है । इस
सम×या के समाधान के ɡलए, हम ई एफ एस का नवीन मÒटʍ·लास एमसीएम, ली×ट ×·वायर तथा माɻजʌन
अɠधकतमकरण के वैɝरएटं ɟवकɡसत करते हǄ। हम ɞदखाते हǄ ɟक ये वेɝरएटं ओ वी ओ वेɝरएटं कʏ तुलना
मǁ अɠधकता और सटʍकता को बनाए रखते Ɠए तेज़ Ēɡश³ण और अनुमान के समय का लाभ देते हǄ। हम
मÒटʍकाॅलस एमसीएम को जीपीयू आधाɝरत Æवरण हाडµवेयर मǁ भी ɟव×ताɝरत करते हǄ, जहां हम एमसीएम को>
1 ɠमɡलयन डेटा उदाहरणǍ पर ×केल करते हǄ।

थीɡसस का अगला भाग अɟनɢȮत कनǂल का उपयोग करते Ɠए मÒटʍ·लास एम सीए एम वेɝरएटं को
ɟव×ताɝरत करने पर कǁ ɞďत है। ई एफ एस योगǍ को मÒटʍ·लास एम सीए एमकʏ अनुकूलन सम×या मǁ अɟनɢȮत
कनǂल के उपयोग कʏ अनुमɟत देता है। हम ɟहÒबटµ Ⱥेस से बानच और þेन Ⱥेस मǁ अɟनɢȮतकालीन कनǂल
मÒटʍ×केÒस एमसीएम और ली×ट ×·वायर एमसीएम के ɡलए ɟवȰेषण Ē×तुत करते हǄ। हम Ēदɹशʌत करते हǄ
ɟक अɟनɢȮत कनǂल एमसीएम वेɝरएटं मǁ सकाराÆमक ɟनɢȮत कनǂल एमसीएम वेɝरएटं के समान सामाÊयीकरण
गुण होते हǄ ।
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थीɡसस के अंɟतम भाग मǁ, हम एÒगोɝरदम को मेमोरी बाɠधक आईओटʍ उपकरणǍ तक पƓंचाने मǁ हमारे
ȑारा पहचाने गए अंɟतम मुȕे को हल करते हǄ। हम मÒटʍ·लास एमसीएम और एसवीएम वेɝरएटं जैसे ली×ट
×·वायर एसवीएम और एलआईबीएसवीएम के पैरामीटर ·वाɣÊटजेशन कʏ तुलना करते हǄ। हम 13 बǁचमाकµ
डेटासेट पर अपने सभी एÒगोɝरदम का मूÒयांकन उदाहरणǍ तथा वगǏ कʏ सं¸या के सÊदभµ मǁ करते हǄ । हम
ɞदखाते हǄ ɟक Ē×ताɟवत मÒटʍ·लास एमसीएम वेɝरएटं एसवीएम और एलएस-एसवीएम ȑारा उपयोग ɟकए जाने
वाले 12 ɟबट्स कʏ तुलना मǁ 3 ɟबट्स का उपयोग करके भी सटʍकता बनाए रखता है �
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